ENAMI

Fund. H. Videla Lira

CARTILLA DE CALIBRACION

TAG

AIC-1195

| DESCRIPCION  |VALVULA REACCION H20 3 R ~ PLANTA DE ACIDO # 2
MARCA VALVULA  |FISHER, GLOBO 11/2" 5 5
MARCA ACTUADOR  |FISHER, ACTUADOR DOBLE EFECTO :
TPO  |NEUMATICO,GIRO90° : ; :
POSICIONADOR  |ELECTRO (4-20 mA ) - NEUMATICO (315 Psig) el
FECHA oz /e z/’zo /7
CALIBRACION CHEQUEO
VALOR EN % HMI VALOR DESPLAZAMIENTO EN % VALOR mA
ACTUADOR
Qo 0 % o
T ‘2/6 a5 °fo &
SOl S0 /o A2
25 °fe 35 % [
L OO % £ 00 20
Observacion:




ENAMI

Fund. H. Videla Lira

TAG

CARTILLA DE CALIBRACION
ZIC-1161

| DESCRIPCION

VALVULA ACIDO PRODUCTO _ PLANTA DE ACIDO # 2

 MARCA VALVULA

DURCO, 3" MARIPOSA, 90° GIRO

MARCA ACTUADOR

TIPO

POSICIONADOR

|MASOLEINAN, ACTUADOR SIMPLE EFECTO, RETORNO RESORTE

NEUMATICO, GIRO 90°

ELECTRO (4-20 mA ) - NEUMATICO ( 60 Psig POR EQUILIBRIO CON FUERZA DE RESORTE )

FECHA oz /o z/Zo /7 SR
CALIBRACION CHEQUEO
VALOR EN % HMI VALOR DESPLAZAMIENTO EN % VALOR mA
ACTUADOR
O oL O % C4
AT L &
50 % 50 °/e i3
25 4 25 A,
400 e Lo ok 20

Observacion:




ENAMI

Fund. H. Videla Lira

CARTILLA DE CALIBRAéION

TAG

AIC-1197

| DESCRIPCION VALVULA DE TRASPASO DE ACIDO TS-TA PLANTADEACIDO#2 |
MARCA VALVULA  [VALVULA GLOBO LEWIS 3" DIAM. 7 =
~ MARCA ACTUADOR  |FISHER, NORMAL CERRADA :
. Mo |NBENeD DESPCARRMENROLMEAL - - - o
POSICIONADOR ~ |ELECTRO ( 4-20 mA ) - NEUMATICO ( 3-15 Psig ) CON RETROALIMENTACION DE POSICION
FECHA o.z/o;z,/;w/?
CALIBRACION X CHEQUEO
VALOR EN % HMI VALOR DESPLAZAMIENTO EN % VALOR mA RETROALIMENTACION
ACTUADOR
O /o O o 24 O
2S00 it A 2.5 b
50"//» 5(‘3:’/0 i 5 S—Oj/ﬁ
BN °fo 29 % [ b 75 ”fe
L0O o L0 Y 2.0 (00 %

Observacion:




ENAMI

_ TAG
CARTILLA DE CALIBRACION
Fund. H. Videla Lira AIC-1196
DESCRIPCION VALVULA DE TRASPASO DE ACIDO TA-TS 'PLANTADEACIDO#2 |
[ MsRCAVALWILA IVALVUIAGLOBOLEWSIDAW. 0 0 0 0 o |
MARCA ACTUADOR |FISHER, NORMAL CERRADA SR
TIPO NEUMATICO, DESPLAZAMIENTO LINEAL
POSICIONADOR  |ELECTRO ( 4-20 mA ) - NEUMATICO ( 3-15 Psig ) CON RETROALIMENTACION DE POSICION :
_ FECHA N EY, Ol/ Sals . : 1E
CALIBRACION X CHEQUEO
VALOR EN % HMI VALOR DESPLAZAMIENTO EN % VALOR mA RETROALIMENTACION
ACTUADOR
Q% Q o tf Xz
> f/l’ 25 B 25 0
4.0 %Yo 2Ly L2 S0
?’("’/ﬂ ?59 0 /b ?ﬁaﬁ)
{00 % “/0/9;% 20 L OO S

Observacion:




